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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА ПРОГРАММЫ 

 

1.1 Цель реализации программы 

 

Целью реализации программы является качественное изменение профессиональных 

компетенций, необходимых для выполнения следующих видов профессиональной деятельности в 

рамках имеющейся квалификации: 

 осуществлять выполнение инженерно-технических расчетов на основе современных 

алгоритмов вычислительной математики и обработки данных; 

 выполнять типовые проектные процедуры автоматизированного синтеза и анализа 

динамических систем на базе современной теории управления; 

 участвовать в реконструкции и модернизации систем промышленной автоматики на основе 

использования интегрированных программных сред автоматизированного проектирования 

 

1.2 Планируемые результаты освоения программы 

 

 В результате освоения программы слушатель должен приобрести следующие знания и умения, 

необходимые для качественного изменения компетенций: 

знать:  

 состав и возможности интегрированного пакета MATLAB/Simulink, принципы организации 

составных частей пакета в единую интегрированную инструментальную среду; 

 компьютерные технологии автоматизации математических вычислений, моделирования и 

исследования процессов в технических системах, на основе следующих уровней: 

 - уровень рабочего пространства пакета MATLAB и его расширений (Toolboxes); 

 - уровень структурных блоков пакета Simulink и его расширений (Blocksets); 

 - уровень виртуальных (маскированных) блоков расширений пакета Simulink; 

 - методы проектирования систем на основе перечисленных уровневых технологий. 

уметь:  

 пользоваться основными функциями среды MATLAB при интерактивной работе через 

командную строку и с помощью графического интерфейса; 

 разрабатывать программы на языке MATLAB для автоматизации задач математических 

вычислений, статистической обработки данных, анализа и синтеза динамических систем и 

визуализации результатов исследований; 

 проводить исследования в среде визуального проектирования Simulink на базе пакетов 

расширений для моделирования автоматических, электромеханических и событийно-

управляемых систем; 

 производить обмен данными между программными средами сторонних производителей по 

OPC интерфейсу. 

владеть навыками: 

 выполнения инженерно-технических расчетов на основе использования вычислительной среды 

MATLAB и ее расширений; 

 синтеза, анализа и оптимизации моделей динамических систем в среде визуального 

проектирования Simulink. 

 

1.3 Требования к уровню подготовки поступающего на обучение 

 

К освоению программы повышения квалификации допускается инженерно-технический состав 

производственных предприятий, имеющий высшее профессиональное образование. 

Область профессиональной деятельности – выполнение математических расчетов и решение 

задач статистической обработки данных; разработка, наладка и эксплуатация систем автоматического 

управления и технологического оборудования. 

Для успешного прохождения курса необходимо знание математики на уровне выпускника вуза 

и опыт работы с ПК. Желательно знание основ современной теории автоматического управления. 
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Программа разработана с учетом профессионального стандарта: «Инженер-радио электронщик» 

(утвержден Приказом Минтруда 19 мая 2014 г. N 315н) в соответствии со следующими параметрами 

функциональной карты вида профессиональной деятельности: 

 

 

Обобщенная трудовая функция Трудовая функция 

Код Наименование 

Уровень 

квалифик

ации 

Наименование Код 

Уровень 

(подуровень) 

квалификации 

B 

Разработка и 

проектирование 

радиоэлектронных 

средств и 

радиоэлектронных 

систем различного 

назначения 

7 

Разработка структурных 

и функциональных схем 

радиоэлектронных 

систем и комплексов, 

принципиальных схем 

устройств с 

использованием средств 

компьютерного 

проектирования, 

проведением проектных 

расчетов и технико-

экономическим 

обоснованием 

принимаемых решений 

B/0

2.7 
7 

С 

Проведение 

исследований в 

целях 

совершенствования 

радиоэлектронных 

средств и 

радиоэлектронных 

систем различного 

назначения 

8 

Математическое и 

компьютерное 

моделирование 

радиоэлектронных 

устройств и систем с 

целью оптимизации 

(улучшения) их 

параметров 

C/0

2.8 
8 

 

 

2. СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ 

 

2.1 Учебный план 

дополнительной профессиональной программы повышения квалификации 

«Основы работы в интегрированной системе MATLAB/Simulink» 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела, 

дисциплины 

(модуля) 

Т
р

у
д

о
ем

к
о

ст
ь
, 
ч
ас

 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1 
MATLAB – интерактивная система 

инженерных и научных расчетов 
2 1 1 0 0 1 
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№ 

п/п 

Наименование 

раздела, 

дисциплины 

(модуля) 

Т
р

у
д

о
ем

к
о

ст
ь
, 

ч
ас

 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

2 
Основные принципы работы в системе 

MATLAB 
7 3 1 0 2 4 

3 
Двумерная и трехмерная графика. 

Контрольная работа 
7 3 1 0 2 4 

4 

Файлы-сценарии и файлы-функции. 

Программирование. Управляющие 

конструкции языка MATLAB 

8 4 2 0 2 4 

5 
Линейная алгебра. Математический 

анализ. Обработка данных. 
7 3 1 0 2 4 

6 
Основы работы с графическим 

интерфейсом пользователя 
8 4 2 0 2 4 

7 Работа с файлами данных 5 3 1 0 2 2 

8 Математические модели систем 6 4 2 0 2 2 

9 Основы работы в среде Simulink 4 2 1 0 1 2 

10 
Решение дифференциальных 

уравнений 
5 3 1 0 2 2 

11 Simulink Control Design 4 2 1 0 1 2 

12 

Моделирование событийно-

управляемых систем. Библиотеки 

Stateflow и OPC Toolbox 

5 4 2 0 2 1 

Итого: 68 36 16 0 20 32 

Итоговая аттестация: зачет 

(вопросы к зачету в Приложении 1) 
4 4 0 0 4 0 

Всего: 72 40 16 0 24 32 

 

2.2 Учебно-тематический план 

дополнительной профессиональной программы повышения квалификации 

«Основы работы в интегрированной системе MATLAB/Simulink» 

 

№ п/п 

Наименование раздела, 

дисциплины (модуля) 

и тем 

Т
р
у
д
о
ем

ко
ст

ь,
 ч

ас
 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1 

MATLAB – интерактивная 

система инженерных и научных 

расчетов 

2 1 1 0 0 1 

1.1 

Введение. Основные свойства 

системы MATLAB. Пакеты 

прикладных программ 

2 1 1 0 0 1 

2 
Основные принципы работы в 

системе MATLAB 
7 3 1 0 2 4 

2.1 
Рабочая среда MATLAB. Окно 

Command Window. Окно Command 
3 1 1 0 0 2 
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№ п/п 

Наименование раздела, 

дисциплины (модуля) 

и тем 

Т
р
у
д
о
ем

ко
ст

ь,
 ч

ас
 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

History. Окно с вкладками 

WorkSpace и Сurrent Folder 

2.2 

Встроенные элементарные функции. 

Переменные рабочего пространства 

WorkSpace. Векторы и матрицы. 

Арифметические и логические 

операторы с различными типами 

данных 

2 1 0 0 1 1 

2.3 

Вычисления и визуализация 

результата с использованием 

графических функций 

2 1 0 0 1 1 

3 Двумерная и трехмерная графика 7 3 1 0 2 4 

3.1 

Высокоуровневая графика. 

Графические объекты. 

Формирование данных для 

построения графиков.  Графики 

функций одной переменной в 

линейном и логарифмическом 

масштабах 

3 1 1 0 0 2 

3.2 

Специальные функции двумерной 

графики. Трехмерная графика. 

Специальные функции трехмерной 

графики. Построение 

параметрически заданных 

поверхностей и линий. Размещение 

нескольких графиков в одном 

графическом окне. Вывод 

нескольких графиков в отдельные 

окна 

2 1 0 0 1 1 

3.3 

Редактор графиков. Свойства осей 

координат, подписей, заголовков. 

Свойства линий и поверхностей. 

Дополнительные элементы 

оформления 

 

2 1 0 0 1 1 

4 

Файлы-сценарии и файлы-

функции. Программирование. 

Управляющие конструкции языка 

MATLAB 

8 4 2 0 2 4 

4.1 

М-файлы. Основы работы в 

редакторе М-файлов. Файлы-

сценарии. Файлы-функции с одним и 

несколькими входными аргументами 

3 2 1 0 1 1 

4.2 

Логические выражения с массивами 

и числами. Операции отношения. 

Приоритеты логических и 

арифметических операций 

3 1 1 0 0 2 

4.3 
Операторы ветвления. Условный 

оператор if. Операторы цикла. Цикл 
2 1 0 0 1 1 
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№ п/п 

Наименование раздела, 

дисциплины (модуля) 

и тем 

Т
р
у
д
о
ем

ко
ст

ь,
 ч

ас
 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

for. Цикл while. Оператор switch. 

Прерывание и продолжение циклов: 

операторы break и return 

5 

Линейная алгебра. 

Математический анализ. 

Обработка данных. 

7 3 1 0 2 4 

6 
Основы работы с графическим 

интерфейсом пользователя 
8 4 2 0 2 4 

6.1 
Принципы создания приложений 

с GUI. Среда GUIDE 
3 2 1 0 1 1 

6.2 

Программирование событий. 

Конструирование интерфейса. 

Управление свойствами объектов. 

Программирование элементов 

интерфейса 

3 1 1 0 0 2 

6.3 

Виды диалоговых окон. Окно 

подтверждения. Окно открытия и 

сохранения файла. Меню 

графического окна 

2 1 0 0 1 1 

7 Работа с файлами данных 5 3 1 0 2 2 

7.1 

Текстовые и бинарные файлы. 

Основные функции файлового 

обмена 

3 2 1 0 1 1 

7.2 

Форматы изображений. 

Обработка и запись файлов 

изображений 

2 1 0 0 1 1 

8 Математические модели систем 6 4 2 0 2 2 

8.1 

Математические модели систем 

автоматического управления и 

методы их описания. 

Классификация математических 

моделей (ММ). Способы 

описания функциональных ММ 

динамических систем: 

макромодели (вход-выход) и 

микромодели (в переменных 

состояния) 

2 2 1 0 1 0 

8.2 

Структурные схемы 

динамических систем. Способы 

представления ММ динамических 

систем средствами языка 

MATLAB 

2 1 0,5 0 0,5 1 

8.3 

Основные характеристики систем 

управления и их визуализация 

средствами LTI Viewer 

 

2 1 0,5 0 0,5 1 
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№ п/п 

Наименование раздела, 

дисциплины (модуля) 

и тем 

Т
р
у
д
о
ем

ко
ст

ь,
 ч

ас
 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

9 Основы работы в среде Simulink 4 2 1 0 1 2 

9.1 
Библиотека системы Simulink. 

Разработка модели 
2 1 0,5 0 0,5 1 

9.2 

Выбор численного метода 

интегрирования моделей. 

Установка параметров 

моделирования и расчета модели 

в среде MATLAB и в среде 

Simulink. Выполнение 

моделирования 

1 0,5 0,5 0 0 0,5 

9.3 
Работа в среде Control System 

Toolbox. Пример моделирования 
1 0,5 0 0 0,5 0,5 

10 
Решение дифференциальных 

уравнений 
5 3 1 0 2 2 

10.1 
Приведение уравнений к 

нормальной форме Коши 
2 1 0,5 0 0,5 1 

10.2 

Численное и аналитическое 

решение дифференциальных 

уравнений 

2 1 0,5 0 0,5 1 

10.3 

Работа с редактором 

дифференциальных уравнений 

DEE 

1 1 0 0 1 0 

11 Simulink Control Design 4 2 1 0 1 2 

11.1 

Использование библиотеки 

Simulink Control Design для 

имитационного моделирования 

динамических систем. Интерфейс 

пользователя Simulink Control 

Design 

2 1 1 0 0 1 

11.2 

Автоматическая настройки 

блоков типа PID controller. 

Настройка блока PID controller в 

системах с изменяемыми 

параметрами 

2 1 0 0 1 1 

12 

Моделирование событийно-

управляемых систем. 

Библиотеки Stateflow и OPC 

Toolbox 

5 4 2 0 2 1 

12.1 

Обзор возможностей 

моделирования систем, 

управляемых событиями. 

Диаграммы состояний и их 

описание в среде Stateflow 

2 2 1 0 1 0 

12.2 
Унифицированный интерфейс 

OPC как средство взаимодействия 
3 2 1 0 1 1 
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№ п/п 

Наименование раздела, 

дисциплины (модуля) 

и тем 

Т
р
у
д
о
ем

ко
ст

ь,
 ч

ас
 Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия, 

семинар

ы 

1 2 3 4 5 6 7 8 

со SCADA-системами. Пример 

моделирования 

Итого: 68 36 16 0 20 32 

Итоговая аттестация: зачет  

(вопросы к зачету в Приложении 1) 
4 4 0 0 4 0 

Всего:  72 40 16 0 24 32 

 

2.3 Рабочие программы по разделам (дисциплинам, модулям) 

 

 РАЗДЕЛ 1. MATLAB – интерактивная система инженерных и научных расчетов  

(2 часа): 

1.1. Введение. Основные свойства системы MATLAB. Пакеты прикладных программ. 

РАЗДЕЛ 2. Основные принципы работы в системе MATLAB (7 часов): 

2.1. Рабочая среда MATLAB. Окно Command Window. Окно Command History. Окно с вкладками 

WorkSpace и Сurrent Folder.  

2.2. Встроенные элементарные функции. Переменные рабочего пространства WorkSpace. Векторы 

и матрицы. Арифметические и логические операторы с различными типами данных. 

2.3. Вычисления и визуализация результата с использованием графических функций. 

  РАЗДЕЛ 3. Двумерная и трехмерная графика. Контрольная работа. (7 часов): 

3.1. Высокоуровневая графика. Графические объекты. Формирование данных для построения 

графиков.  Графики функций одной переменной в линейном и логарифмическом масштабах. 

3.2. Специальные функции двумерной графики. Трехмерная графика. Специальные функции 

трехмерной графики. Построение параметрически заданных поверхностей и линий. Размещение 

нескольких графиков в одном графическом окне. Вывод нескольких графиков в отдельные окна.  

3.3. Редактор графиков. Свойства осей координат, подписей, заголовков. Свойства линий и 

поверхностей. Дополнительные элементы оформления.  

 РАЗДЕЛ 4. Файлы-сценарии и файлы-функции. Программирование. Управляющие 

конструкции языка MATLAB. (8 часов):  
4.1. М-файлы. Основы работы в редакторе М-файлов. Файлы-сценарии. Файлы-функции с одним и 

несколькими входными аргументами.  

4.2. Логические выражения с массивами и числами. Операции отношения. Приоритеты логических 

и арифметических операций. 

4.3. Операторы ветвления. Условный оператор if. Операторы цикла. Цикл for. Цикл while. Оператор 

switch. Прерывание и продолжение циклов: операторы break и return.  

 РАЗДЕЛ 5. Линейная алгебра. Математический анализ. Обработка данных (7 часов). 

 РАЗДЕЛ 6. Основы работы с графическим интерфейсом пользователя (8 часов): 

6.1. Принципы создания приложений с GUI. Среда GUIDE. 

6.2. Программирование событий. Конструирование интерфейса. Управление свойствами объектов. 

Программирование элементов интерфейса.  

6.3. Виды диалоговых окон. Окно подтверждения. Окно открытия и сохранения файла. Меню 

графического окна. 

 РАЗДЕЛ 7. Работа с файлами данных (5 часов): 

7.1. Текстовые и бинарные файлы. Основные функции файлового обмена.  

7.2. Форматы изображений. Обработка и запись файлов изображений. 
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 РАЗДЕЛ 8. Математические модели систем (6 часов): 

8.1. Математические модели систем автоматического управления и методы их описания. 

Классификация математических моделей (ММ). Способы описания функциональных ММ 

динамических систем: макромодели (вход-выход) и микромодели (в переменных состояния).  

8.2. Структурные схемы динамических систем. Способы представления ММ динамических систем 

средствами языка MATLAB. 

8.3. Основные характеристики систем управления и их визуализация средствами LTI Viewer. 

 РАЗДЕЛ 9. Основы работы в среде Simulink (4 часа): 

9.1. Библиотека системы Simulink. Разработка модели. 

9.2. Выбор численного метода интегрирования моделей. Установка параметров моделирования и 

расчета модели в среде MATLAB и в среде Simulink. Выполнение моделирования.  

9.3. Работа в среде Control System Toolbox. Пример моделирования. 

 РАЗДЕЛ 10. Решение дифференциальных уравнений (5 часов): 

10.1. Приведение уравнений к нормальной форме Коши.  

10.2. Численное и аналитическое решение дифференциальных уравнений. 

10.3. Работа с редактором дифференциальных уравнений DEE.  

 РАЗДЕЛ 11. Simulink Control Design (4 часа): 

11.1. Использование библиотеки Simulink Control Design для имитационного моделирования 

динамических систем. Интерфейс пользователя Simulink Control Design. 

11.2. Автоматическая настройки блоков типа PID controller. Настройка блока PID controller в 

системах с изменяемыми параметрами. 

 РАЗДЕЛ 12. Моделирование событийно-управляемых систем. Библиотеки Stateflow и OPC 

Toolbox (5 часов): 
12.1. Обзор возможностей моделирования систем, управляемых событиями. Диаграммы состояний 

и их описание в среде Stateflow. 

12.2. Унифицированный интерфейс OPC как средство взаимодействия со SCADA-системами. 

Пример моделирования. 

  

ИТОГОВАЯ АТТЕСТАЦИЯ: зачет в устной форме (4 часа). 

 

 

3. ОРГАНИЗАЦИОННО-ПЕДАГОГИЧЕСКИЕ УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ: 

 

3.1 Материально-технические условия 

 

Наименование 

специализированных 

аудиторий, кабинетов, 

лабораторий 

Вид занятий 
Наименование оборудования, 

программного обеспечения 

Компьютерный класс 
Лекции, практические и 

лабораторные занятия 

Компьютеры, мультимедийный 

проектор, экран, доска. 

Лицензионное программное 

обеспечение: операционная 

система Windows XP SP3, MS 

Office 2007, пакеты прикладных 

программ. Версия 

MATLAB/Simulink/Toolbox 2014b 

(License Number: 565307) 
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3.2 Учебно-методическое и информационное обеспечение 

 

Учебно-методическое обеспечение программы содержит следующий комплект материалов: 

Учебные печатные и электронные издания: 

1. Основы разработки событийно-управляемых систем: учеб. -метод. пособие к лабораторным 

работам по дисциплине «Компьютерные технологии управления в технических системах» / сост.: А.В. 

Никоза, Д.М. Филатов, А.С. Стоцкая. СПб: Изд-во СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 2016. 

2. «ОСНОВЫ РАБОТЫ В СИСТЕМЕ MATLAB»: учеб-метод. пособие по программе повышения 

квалификации в дистанционной форме обучения / сост.: А.В. Никоза, 2016. 

3. Конспект лекций по дисциплине «Проектирование систем в среде MATLAB»  

Сост.: А.В. Никоза, 2016. 

4. Основы разработки систем управления в среде MATLAB: метод. указания к практ. занятиям по дисц. 

«Проектирование систем в среде MATLAB» / сост.: А.В. Никоза, Е.С. Филатова. СПб: Изд-во 

СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 2015. 

5. Применение математического пакета MATLAB в инженерно-технических расчетах [Электронный 

ресурс]: электрон. метод. указания к лаб. работам по дисциплине «Мат. пакеты в инженер. -техн. 

расчетах» / СПбГЭТУ «ЛЭТИ»; сост.: Е.С. Филатова, Д.М. Филатов, А.В. Никоза. - 2-е изд., СПб: Изд-

во СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 2014. 

По всем разделам программы слушатели обеспечиваются электронными версиями лекционного 

материала и методических указаний к проведению практических занятий и лабораторных работ. По 

каждому разделу программы имеется также большое количество архивных материалов в виде учебных 

пособий, книг, статей, ссылок на электронные ресурсы, свободно распространяемых в сети Internet. 

 

3.3 Кадровые условия 

 

Кадровое обеспечение программы осуществляет преподавательский состав из числа докторов, 

кандидатов наук кафедры систем автоматического управления (САУ) и высококвалифицированных 

специалистов СПбГЭТУ «ЛЭТИ». 

 

3.4 Календарный учебный график 

 

Календарный учебный график формируется до начала обучения и утверждается отдельным 

распоряжением. 

 

 

4. ОЦЕНКА КАЧЕСТВА ОСВОЕНИЯ ПРОГРАММЫ 

 

Оценка качества освоения программы осуществляется аттестационной комиссией в виде зачета в 

устной форме на основе системы оценки «зачтено» / «незачтено». Слушатель считается 

аттестованным, если дал исчерпывающие или удовлетворительные ответы по всем вопросам, 

выносимым на зачёт. 

Перечень вопросов, выносимых на зачет, приведен в Приложении 1. 
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Приложение 1 

 

 

Вопросы для зачета в устной форме 

по дополнительный профессиональной программе повышения квалификации 

«Основы работы в интегрированной системе MATLAB/Simulink» 

 

Вопрос 1 

Содержит ли приведенный фрагмент программы ошибки? Если содержит, то в какой строке? 

x=2*pi:0.1:2*pi; 

y = abs(sin(3*x))*cos(2*x); 

plot(x,y); grid 

Вопрос 2 

При создании массива использовано следующее выражение: 

A=[1 2 3; 4 5 6; 7 8] 

Будет ли создан массив? 

Вопрос 3 

При создании массива использовано следующее выражение: 

A=[1 2 3 4 5 6] 

К какому результату приведет использование операции присваивания вида: 

A(8) = 8 

Вопрос 4 

Какое значение будет у переменной C при выполнении следующего фрагмента программы? 

A='aaab' 

B='aaac' 

C=B>A 

Вопрос 5 

Что будет результатом операции A.\B? 

Вопрос 6 

Имеется фрагмент программы: 

x=-2*pi:0.1:2*pi; 

y=sin(2*x); 

subplot(2,3,4); 

plot(x,y); 

grid; 

В какую часть графического окна будет выведен график функции y(x)? 

Вопрос 7 

Имеется фрагмент программы: 

close all; 

x=pi:0.01:pi; 

y=sin(x)./x; 

subplot(1,2,1); 

plot(x,y,'r+');grid 

subplot(1,2,2); 

plot(x,y,'r+');grid; 

В чем будет заключаться различие построенных графиков? 

Вопрос 8 

Следующая строка программы  

m(4,4)=5; 
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определяет новую переменную с именем m. 

Каким будет результат выполнения данной команды? 

Вопрос 9 

Имеется следующий фрагмент программы 

a = 1; b = 4; 

if  r = a + b 

  c = 0; 

else 

  c = 1;  

end 

Каким будет результат выполнения? 

Вопрос 10 

Имеется следующий фрагмент программы 

a = 1; b = 4; r = a + b; 

if  r  

  c = 0; 

else 

  c = 1;  

end 

Каким будет результат выполнения? 

Вопрос 11 

Имеется следующий фрагмент программы 

for i = [1 2 3 4]  

    a(i) = i; 

end 

Сколько раз будет выполнен оператор в теле цикла? 

Вопрос 12 

Имеется следующий фрагмент программы 

for i=1:100 

break 

a(i)=i 

end 

Сколько раз будет выполнен оператор a(i) = i в теле цикла? 

Вопрос 13 

Имеется следующий фрагмент программы 

x=input('Введите число x = ')  

a = 10/5 + x 

switch a  

case -1 

disp('a = 1')  

case 0 

disp('a = 0')  

case 1 

disp('a = 1')  

case {2, 3, 4} 

disp('a равно 2 или 3 или 4')  

otherwise 

disp('a не равно 1, 0, 1, 2, 3, 4')  

end 

Будет ли зафиксирована ошибка, если в качестве значения переменной x будет введено число, 

отличное от целого? 

Вопрос 14 

Может ли функция на языке MATLAB не иметь входных аргументов? 
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Вопрос 15 

Имеется некоторый сценарий с именем script_1, у которого отсутствуют входные и возвращаемые 

параметры. Можно ли этот сценарий оформить в виде функции function script_1(), у которой также 

отсутствуют входные и возвращаемые параметры? 

Вопрос 16 

Для каких целей используется в программах символ «;» (точка с запятой)? 

Вопрос 17 

Имеется следующий фрагмент программы 

A = zeros(3,4);     

for i = A 

    a = i + 1 

end 

Будет ли выполняться цикл for? Если будет, то сколько раз? 

Вопрос 18 

Имеется следующий фрагмент программы 

syms a b ; 

c=(a+b)^2 

Вопрос: 

Переменная c не описана как переменная, имеющая символьный тип. Вызовет ли это ошибку во время 

исполнения программы? 

Вопрос 19 

Какой тип имеет результат вычисления символьного выражения, если все символьные переменные 

получают числовые значения? 

Вопрос 20 

Имеется фрагмент программы: 

syms a b; 

c=(a^2+b^3)/(sin(a)- b^2); 

d=a^2-exp(2*b); 

e=c*d/2; 

E=subs(e,{a,b},{2,5}) 

Какая операция будет правильной, для получения числового значения результата: 

1.  double(E) = E 

2. E = double(E) 

3. E = sym(E) 

4. double E = syms E  

Вопрос 21 

Имеется фрагмент программы: 

syms t  

f = sin(t) 

ezplot(f)  

На каком интервале будет построен график функции? 

Вопрос 22 

Имеются два фрагмента программы 

1. syms x 

               X=solve('x^2+2*x–4=0') 

2. x=sym('x') 

          X=solve('x^2+2*x–4=0')  

Какой из фрагментов является правильным? 

Вопрос 23 

Имеется фрагмент программы 

p=[3 4 5 6]; 

polyval(p,[1 2 3 4]) 

polyval(p,[1 2; 3 4]) 
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Правильно ли записаны аргументы функций polyval? 

Вопрос 24 

Какая из функций solve записана правильно? 

syms x 

         X=solve('x^2+2*x–16=0') 

    X=solve('x^2+2*x–16') 

Вопрос 25 

Одинаковые или разные результаты будут при вычислении следующих выражений? 

roots([1 3 2 5 4]) 

roots([1; 3; 2; 5; 4]) 

Вопрос 26 

Какой из двух приведенных фрагментов является правильным? 

1. c=[1 2 3 4 5]; 

    poly2sym(c) 

2. syms с; 

    poly2sym([1 2 3 4 5],с) 

Вопрос 27 

С помощью какой команды вызывается среда GUI? 

Вопрос 28 

Имя какого поля в свойствах объекта получает функция Callback, предназначенная для 

программирования его действий? 

Вопрос 29 

На какие объекты указывают hObject и handles? 

 Выберите соответствие: 

hObject  на текущие 

handles  на все созданные 

Вопрос 30 

Для какой цели предназначена функция uicontrol? 

Вопрос 31 

В каком количестве файлов размещается приложение GUIDE? 

Вопрос 32 

Для какой цели предназначена функция waitfor? 

Вопрос 33 

Где изначально находится шаблон m-book? 

Вопрос 34 

В редакторе Word с использованием шаблона m-book набран и выделен следующий текст: 

x=12:0.2:12; y=sin(x)./x; 

plot(x,y,'r-',x,y,'ko') 

title('Function sin(x)/x graph'); grid on 

Вопрос: 

Будут ли отличаться результаты при выполнении следующих команд контекстного меню: 

 Evaluate Cells 

 Evaluate Calc Zone 

Вопрос 35 

В набранном тексте документа имеется несколько фрагментов с кодом MATLAB и с результатами 

вычислений. Укажите последовательность команд, которые следует выполнить для повторных 

вычислений после введенных исправлений? 

Команды: 

1. Выделить все 

2. Evaluate Cell 

3. Evaluate Calc Zone 

4. Evaluate MATLAB Notebook 

Вопрос 36 
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Для какой цели используются ячейки автостарта? 

Вопрос 37 

В каком месте m-книги могут располагаться ячейки вывода? 

Вопрос 38 

Можно ли преобразовать команды, операторы и результаты вычислений в m-книге в обычный текст? 

Вопрос 39 

Что такое нормальная форма Коши? 

Вопрос 40 

С каким шагом осуществляется решение дифференциальных уравнений функциями ode23 и ode45? 

Вопрос 41 

Что означают цифры 23 и 45 в записи соответствующих функций ode23 и ode45? 

Вопрос 42 

Какие решатели подходят для решения жестких и умеренно жестких дифференциальных уравнений? 

Вопрос 43 

Для решения каких уравнений используется редактор дифференциальных уравнений dee? 

Вопрос 44 

В каком виде можно получить решение дифференциального уравнения? 

Вопрос 45 

Могут ли в одном файле быть записаны бинарные данные и данные других типов? 

Вопрос 46 

Укажите правильное соответствие между данными и спецификаторами форматов: 
Данные Спецификаторы форматов 

-555 %d, %f, %s, %c 

55,5 %d, %f, %s, %c 

'555' %d, %f, %s, %c 

'5' %d, %f, %s, %c 

Вопрос 47 

Какое значение вернет функция feof (<идентификатор файла>) при достижении конца файла? 

Вопрос 48 

Укажите правильное соответствие между параметром <режим работы> функции fopen (<имя 

файла>,<режим работы>) и совершаемым действием: 
Режим работы Действие 

r 

Чтение и запись, Чтение, 

Добавление, Запись 

w 

a 

r+ 

Вопрос 49 

Какие из указанных действий осуществляет функция colormap (map)? 

Вопрос 50 

Укажите правильное соответствие между значениями 1, 2, 3, 4 и их содержанием в записи функции 

<1>=fread (<2>, <3>, <4>): 
Значение Содержание 

1 

Размер, Идентификатор файла, 

Переменная, Точность 

2 

3 

4 

 


