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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА ПРОГРАММЫ 

 

1.1 Цель реализации программы 

 

Цель: качественное изменение профессиональных компетенций, необходимых для 

выполнения следующих видов профессиональной деятельности в рамках имеющейся 

квалификации: 

 Способность использовать современные технологии обработки информации, 

современные технические средства управления, вычислительную технику, технологии 

компьютерных сетей и телекоммуникаций при проектировании систем автоматизации и 

управления; 

 Способность применять современный инструментарий проектирования программно-

аппаратных средств для решения задач автоматизации и управления; 

 Способность к профессиональной эксплуатации современного оборудования и 

приборов. 

 

1.2 Планируемые результаты освоения программы 

 

В результате освоения программы слушатель должен приобрести следующие знания 

и умения, необходимые для качественного изменения компетенций: 

Знать: 

Принципы работы и назначение компонентов системы управления движением Simotion, 

используемых в современных системах автоматизации; особенности выбора компонентов 

и их применения. 

Уметь:  

Пользоваться программными средствами ПО Scout. 

Владеть:  

Способами создания проекта многоосевой сервосистемы, написания и отладки программ, 

методиками диагностики основных программных и аппаратных сбоев. 

 

Программа разработана с учетом профессионального стандарта: 
 

Профессиональный 

стандарт 

Уровень 

квалификации 
Код 

Обобщенная трудовая 

функция 

«Специалист по 

автоматизированным 

системам управления 

производством» 

(Приказ Минтруда от 

от 13 октября 2014 г. 

N 713н) 

6 С 
Проведение работ по 

проектированию АСУП 

 

 

1.3 Требования к уровню подготовки поступающего на обучение 

 

 Категория слушателей – инженерно-технический персонал предприятий, имеющий 

базовые знания по технике автоматизации, желающий получить практические навыки в 

программировании и обслуживании систем управления движением Simotion. 

 

 Срок обучения – 32 академических часа. 

 Форма обучения – очная, с отрывом от работы. 

  



2. СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ 

 

2.1 Учебный план 

дополнительной профессиональной программы повышения квалификации 

«Система управления движением Simotion фирмы Siemens» 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела, 

дисциплины 

(модуля) 

Т
р

у
д

о
ем

к
о

ст
ь
, 

ч
ас

 

Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1. 
Обзор Simotion - Аппаратная 

платформа D. 
2 0 0 0 0 2 

2. Создание проекта в Simotion Scout. 2 1 0 1 0 1 

3. Оси и приводы. 4 2 0 2 0 2 

4. Программирование в MCC. 6 4 0 4 0 2 

5. Система задач. 3 2 0 2 0 1 

6. 
Снятие характеристик 

(осциллограф) и настройка 

регуляторов. 
4 3 0 3 0 1 

7. Программирование в LAD/FBD. 4 3 0 3 0 1 

8. Синхронизация. 4 3 0 3 0 1 

9. Связь с системами HMI. 2 1 0 1 0 1 

Итого: 31 19 0 19 0 12 
Итоговая аттестация:  

зачет в устной форме 
1 1 0 0 1 0 

Всего: 32 20 0 19 1 12 

 

 

2.2 Учебно-тематический план 

дополнительной профессиональной программы повышения квалификации 

«Система управления движением Simotion фирмы Siemens» 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела, 

дисциплины 

(модуля) 

Т
р

у
д

о
ем

к
о
ст

ь
, 

ч
ас

 

Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1. 
Обзор Simotion - Аппаратная 

платформа D. 
2 0 0 0 0 2 

1.1. Функции контроллера Simotion D 1 0 0 0 0 1 

1.2. Компоненты приводной части 1 0 0 0 0 1 

2. 
Создание проекта в Simotion 

Scout. 
2 1 0 1 0 1 

2.1. Компоненты проекта 1 0 0 0 0 1 

2.2. 
Настройка коммуникации  ПК-

контроллер 
1 1 0 1 0 0 

3. Оси и приводы. 4 2 0 2 0 2 

3.1. Конфигурирование приводов 2 1 0 1 0 1 

3.2. Конфигурирование осей 2 1 0 1 0 1 

4. Программирование в MCC. 6 4 0 4 0 2 



№ 

п/п 

Наименование 

раздела, 

дисциплины 

(модуля) 

Т
р

у
д

о
ем

к
о

ст
ь
, 

ч
ас

 

Аудиторные занятия, час. 

СРС, 

час 
Всего, 

час. 

в том числе 

Лекции 
Лабор. 

работы 

Практ. 

занятия 

1 2 3 4 5 6 7 8 

4.1. Модули и программы  2 1 0 1 0 1 

4.2. Основные функции 4 3 0 3 0 1 

5. Система задач. 3 2 0 2 0 1 

5.1. Программы в системе задач 3 2 0 2 0 1 

6. 
Снятие характеристик 

(осциллограф) и настройка 

регуляторов. 

4 3 0 3 0 1 

6.1. 
Встроенный осциллограф и его 

использование при настройке 
3 2 0 2 0 1 

6.2. 
Дополнительные функции 

осциллографа 
1 1 0 1 0 0 

7. 
Программирование в 

LAD/FBD. 
4 3 0 3 0 1 

7.1. 
Возможности применения 

релейной логики 
4 3 0 3 0 1 

8. Синхронизация. 4 3 0 3 0 1 

8.1. Фиксированный редуктор 2,5 2 0 2 0 0,5 

8.2. Кулачки 1,5 1 0 1 0 0,5 

9. Связь с системами HMI. 2 1 0 1 0 1 

9.1. 
Создание и интеграция проекта 

HMI 
2 1 0 1 0 1 

Итого: 31 19 0 19 0 12 

Итоговая аттестация:  

зачет в устной форме 
1 1 0 0 1 0 

Всего: 32 20 0 19 1 12 

 

 

2.3 Рабочие программы по разделам (дисциплинам, модулям) 

  

РАЗДЕЛ 1. Обзор Simotion - Аппаратная платформа D. (2 час.) 

Функциональные возможности. Обзор применяемого оборудования, разделение на 

контроллер и привод, связь компонентов. 

РАЗДЕЛ 2.  Создание проекта в Simotion Scout. (2 час.) 

Обзор функций оболочки для создания проекта. Утилиты HWConfig, NetPro, настройка 

коммуникации с компьютером, библиотеки устройств. 

РАЗДЕЛ 3.  Оси и приводы. (4 час.) 

Создание приводных объектов (DO) и технологических (TO). Их использование и 

осуществление взаимосвязей между ними 

РАЗДЕЛ 4. Программирование в MCC. (6 час.) 
Функции, типы данных, концепция памяти. Создание программ управления осями. 

РАЗДЕЛ 5. Система задач. (3 час.) 

Основы исполнительной системы. Связь между программами и задачами. 

РАЗДЕЛ 6. Снятие характеристик (осциллограф) и настройка регуляторов. (4 час.) 

Применение осциллографа и генератора сигналов во временной области для настройки 

коэффициентов. Анализ в частотной области. 

РАЗДЕЛ 7. Программирование в LAD/FBD. (4 час.) 

Использование стандартного функционала и специальных функций в рамках языка 

релейной логики. 



РАЗДЕЛ 8. Синхронизация. (4 час.) 

Концепция синхронных операций. Синхронизация по положению и скорости. 

Криволинейные кулачки. 

РАЗДЕЛ 9. Связь с системами HMI. (2 час.) 

Создание проекта визуализации и его связь с проектом сервоконтроллера. Отображение и 

задание параметров технологических объектов и пользовательских программ. 

 

ИТОГОВАЯ АТТЕСТАЦИЯ: зачет в устной форме (1 час) 

 

 

3. ОРГАНИЗАЦИОННО-ПЕДАГОГИЧЕСКИЕ УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ 

ПРОГРАММЫ: 

 

3.1 Материально-технические условия 

 

Наименование 

специализированных 

аудиторий, кабинетов, 

лабораторий 

Вид занятий 
Наименование оборудования, 

программного обеспечения 

Аудитория Лекции  Компьютер, мультимедийный 

проектор, экран, доска  

Лаборатория 

Компьютерный класс 

Лабораторные работы, 

практические и лабораторные 

занятия 

Учебные чемоданы Simotion 

 

3.2 Учебно-методическое и информационное обеспечение 

 

№ 
Название,  

библиографическое описание 
Разделы учебного плана 

1 SIMOTION Manual Collection (Entry ID: 109767598) 1-8 

2 
WinCC flexible 2008 Compact / Standard / Advanced 

(A5E01024750-02) 
9 

 

3.3 Кадровые условия 

 

Кадровое обеспечение программы осуществляет преподавательский состав из числа 

кандидатов наук кафедры САУ СПбГЭТУ «ЛЭТИ» и высококвалифицированных 

специалистов. 

 

3.4 Календарный учебный график 

 

Календарный учебный график формируется до начала обучения и утверждается 

отдельным распоряжением.  

 

 

4. ОЦЕНКА КАЧЕСТВА ОСВОЕНИЯ ПРОГРАММЫ 

 

Оценка качества освоения программы осуществляется аттестационной комиссией в 

виде зачета в устной форме на основе системы оценки «зачтено» / «не зачтено».  

На зачет выносится 3 (Три) вопроса. Слушатель считается аттестованным, если дал 

исчерпывающие или удовлетворительные ответы на все 3 (Три) вопроса из списка вопросов, 

выносимых на зачёт.  

Перечень вопросов, выносимых на зачет, приведен в Приложении 1. 

 

 





Приложение 1. 

 

 

Вопросы для зачета в устной форме 

по дополнительной профессиональной программе повышения квалификации 

«Система управления движением Simotion фирмы Siemens» 

 

 

1. В чём состоит принципиальное отличие контроллера типа D от типов С и Р? 

2. Какие коммуникационные протоколы поддерживают контроллеры Simotion_D? 

3. По какому интерфейсу подключаются терминальные модули? 

4. Возможна ли работа Simotion_D без карты памяти? 

5. Сколько контуров управления в системе регулирования положения? 

6. Какие языки используются для программирования задач перемещения? 

7. Какова роль исполнительной системы? 

8. Какие элементы включает в себя структура проекта? 

9. Каким образом происходит обмен данными между контуром положения и 

контуром скорости? 

10. Как задействовать созданную программу? 

11. В чём отличия между адресными переменными и переменными устройства? 

12. Какая функция осуществляет синхронизацию с переменным коэффициентом 

редукции? 

13. Перечислите способы перевода контроллера в режим RUN. 

14. Можно ли создать ось, не привязанную к приводу? 

15. Какова последовательность действий для осуществления пошагового тестирования 

программы? 

16. В чём отличие DO от TO? 

 

 


